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1.WSTEP.

1.1 Przedmiot Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej / OST/ sg wymagania ogdélne dotyczace wykonania
1 odbioru rob6t zwigzanych z zadaniem pn.” Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum
Rozwoju Rodziny w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniach
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST.B-00.00 obejmuja wymagania wspolne dla robot objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami :

SST.B-01.00. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
SST.B-02.00. PODBUDOWA Z KRUSZYW NATURLANYCH

SST.B-03.00. OBRZEZA BETONOWE

SST.B-04.00. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

SST.B-05.00. MALA ARCHITEKTURA

SST.B-06.00. WYPOSAZENIE PLACU ZABAW

SST.B-07.00. NAWIERZCHNIA AMORTYZUJACA

SST.B-08.00. OGRODZENIA

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen 1 innej technicznej korespondencji pomiedzy
Inspektorem nadzoru, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami 1
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.3. Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiar6w wykonanych robdt w formie wyliczen, szkicéw i ew.
dodatkowych zatagcznikow. Wpisy w ksiedze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
1.4.4. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawiajacego.

1.4.5. Polecenia Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot 1 innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.6. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.7. Rysunki - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke, 1 wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy .



Zmawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
Dokumentacj¢ Projektowa i ST.

1.5.2. Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

1.5.3. Utrzymanie terenu budowy.

1. Wykonawca powinien utrzymywac¢ teren budowy do czasu koncowego lub czg¢éciowego odbioru
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob aby obiekt lub jego elementy byly w zadawalajacym
stanie przez caty czas do momentu odbioru.

2. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie terenu budowy lub jego otoczenia w
zadawalajagcym stanie, to na polecenie Inspektora nadzoru powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie
pozniej niz 24 godz. po otrzymaniu tego polecenia . W przeciwnym razie Inspektor nadzoru moze
natychmiast zatrzymac roboty.

1.6 Zasady kontroli i odbioru robot.

1.6.1 Inspektor nadzoru.

1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementdw Robdt beda
oparte na osadzie inzynierskim. Inspektor uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z rozwazang kwestia,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i badaniach materiatéw budowlanych, doswiadczenia z
przesztosci wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie, wiaczajac
wszelkie uwarunkowania sformutowane w kontrakcie i projekcie, wymagania Specyfikacji, a takze normy i
wytyczne panstwowe.

2. Inspektor nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatlow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wlaczajac przygotowanie i produkcje materiatow.
Inspektor nadzoru odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spelniaja wymagan jakosciowych
okreslonych w projekcie 1 Specyfikacji.

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

1.Niniejsze materiaty Kontraktowe sg opracowane w oparciu o Dokumentacje¢ projektowa.

2.Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowe;j .

3.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wprowadzone na pi$mie i autoryzowane
przez Inspektora nadzoru . Istotne zmiany Dokumentacji Projektowej powinny by¢ wprowadzone przez
Zamawiajacego po uzgodnieniu z Projektantem .

1.6.3. Zgodnos¢ robot z Dokumentacja Projektowa i OST .

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego Wykonawcy
stanowig cze¢s¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej Dokumentac;ji.

W przypadku rozbieznos$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejnosé
ich waznosci:

1) Dokumentacja Projektowa.

2) Specyfikacje Techniczne,
Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub

poprawek . Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowg i
ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw 1 elementow



budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sa3 w peli zgodne z Dokumentacja Projektowg lub
Specyfikacjami 1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastgpione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Dopuszcza sie zastosowanie rozwiazan rOwnowaznych polegajacych na zastosowaniu innych materialow,
urzadzen i elementdw wyposazenia niz okreslone w specyfikacji pod warunkiem wykazania przez
Wykonawce spelnienia co najmniej identycznych parametrow uzytkowych proponowanych rozwigzan,
przytoczonych przez Zamawiajacego w specyfikacji jako istotne dla przedmiotu zamowienia.

Proponowane przez Wykonawce rozwiazania rbwnowazne powinny zapewni¢ wszystkie

wymagania zwigzane z funkcjonalnoscia, sposobem obstugi i bezpieczenstwem okreslone

w Specyfikaciji Technicznej oraz w sposob identyczny spelnia¢ wymagania jakie stawiajg

przytoczone normy i aprobaty lub dokumenty im rownowazne. Zastosowanie rozwigzan

rownowaznych wymaga dodatkowo zgodnosci z dokumentacja projektowa pod wzgledem

funkcjonalnosci, sposobu i miejsca montazu, ilo$ci 1 wlasciwosci zastosowanych urzadzen

oraz uzyskania akceptacji Zamawiajacego 1 Projektanta.

W kazdej sytuacji Zamawiajagcy wymaga zlozenia stosownych dokumentéw, wykazujacych

rownowaznos¢ proponowanych rozwiazan. Ztozone dokumenty beda podlegaly ocenie przez
Zamawiajacego, ktoéry podejmie decyzje o przyjeciu materiatdw, urzadzen i elementow wyposazenia lub ich
odrzuceniu w przypadku wykazania ich nierownowaznosci.

Wszystkie przytoczone w specyfikacji normy i aprobaty techniczne zastapi¢ mozna innymi normami lub
aprobatami pod warunkiem zapewnienia cech rownowazno$ci tych dokumentéw w_odniesieniu do ich
przedmiotu i zakresu oraz wymagan stawianych parametrom technicznym, jakoSciowym i uzytkowym
opisywanych robét budowlanych i asortymentéw.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1.Przekazanie terenu budowy.

1. Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Teren Budowy — poszczegdlne pomieszczenia lub cale kondygnacje
zgodnie z warunkami realizacyjnymi i harmonogramem prac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potwierdzenia przez Zamawiajacego koncowego odbioru
robot. Wykonawca odpowiada za odpowiednie utrzymanie placu budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia
Wykonawca naprawi lub odtworzy na wlasny koszt .

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.
1. Dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego oraz osob zatrudnionych na Terenie Budowy Wykonawca
ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢ takze zapewni¢ obstuge wszystkich urzadzen zabezpieczajacych.

1.7.3. Dziennik budowy.
1. Dziennik budowy jest dokumentem prawnym, obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do zakonczenia kontraktu .
2. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa
na kierowniku budowy .
3. Do Dziennika Budowy wpisuje si¢ :
e date dostarczenia Dokumentacji Projektowej,
uzgodnienie przez Zamawiajacego planu organizacji robot oraz harmonogramow,
date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
daty rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdw robot,
daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu,



daty czesciowych odbiorow,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
wnioski 1 zalecenia projektanta,
zgltoszenia zakonczenia robot,
¢ inne istotne informacje o przebiegu robot.
4. Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢ .
5. Decyzje Inspektora wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska .
6. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

1.7.4. Ksiega obmiaru.

1.0bmiary wykonanych prac przeprowadza si¢ w jednostkach kosztorysowych i wpisuje do ksiegi
obmiarow.

2. Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcie 7. Specyfikacji

1.7.5. Pozostale dokumenty budowy.
1. Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz Dziennika Budowy i Ksiggi Obmiaréw nastgpujace
dokumenty :

e pozwolenie na realizacj¢ budowy

e protokoty przekazania terenu Wykonawcy

e protokoty odbioru robot.

1.7.6. Przechowywanie dokumentéow budowy.
1. Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawc¢ na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowaé jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem

3. Zaginigcie Dziennika Budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodéw moéwiacych o przyczynach
zaistniatych wypadkéw albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowa¢ natychmiastowe
powiadomienie wtasciwych organow .

1.8. Powigzania prawne i odpowiedzialno$¢ wobec prawa.
1.8.1. Przestrzeganie prawa.

1. Wykonawca ma obowiazek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wiladz lokalnych, inne przepisy,
instrukcja oraz wytyczne, ktore w jakikolwiek sposob s3a zwigzane z realizacjg robdt lub moga wptynaé na
sposob przeprowadzenia robot .

2. W czasie prowadzenia robdt Wykonawca powinien przestrzega¢ i1 stosowaé wszystkie przepisy
wymienione w ust.1.

1.8.2. Ochrona wlasnosci publicznej i prawne;j.

1. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
oraz prawnej .

2. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci publicznej lub prawnej to Wykonawca na
swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnos¢



Stan uszkodzonej lub naprawionej wtasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia
1.8.5. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robdt, Wykonawca powinien przestrzegaé wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia, oraz nie speiniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet dla ochrony zycia i
zdrowia 0sob zatrudnionych na terenie budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego .

2 MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw.

1. Zrédta uzyskania materialdw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpocze¢ciem robot .

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, beda
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru .

Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany przez Inspektora .

Kazdy rodzaj robdt, w ktorych znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem .

2.3.Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaty swoja jako$¢ i1 przydatno$¢ do
robot. Powinny by¢ dostepne do kontroli przez Inspektora.

Miejsca sktadowania czasowego materiatow beda po zakonczeniu robot odprowadzone przez wykonawce
do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

2.4.Wariantowe stosowanie materialow.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatdw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co najmnie;j
3 tygodnie przed uzyciem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatow nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody Inspektora
nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umow3.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony s$rodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.



Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢
pOzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT MATERIALOW

1.Wszystkie materialty powinny by¢ transportowane w sposdb zapewniajacy zachowanie ich jakosci i
przydatnosci do robot .

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametréw technicznych ..
Wykonawca bedzie usuwal na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT .
5.1.0golne zasady wykonania robdét.

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru . Wykonawca uzyje sprze¢t gwarantujacy wysoka
jakos¢ robot.

2. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie wszystkich elementow robot zgodnie z
wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez
Inspektora nadzoru .

3. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczaniu robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt .

4. Inspektor nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscia robot,
oceng jakosci materiatlow 1 postepem robdt a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja
Dokumentacji i OST oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow kontraktu przez Wykonawcg .

5. Inspektor nadzoru begdzie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy 1 bezstronny .

6. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialdow i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, Dokumentacji Projektowej 1 w OST, a takze w
normach i wytycznych .

7. Inspektor nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robét i kontroli materialéw dostarczanych na
budowe lub na niej produkowanych.

Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i1 odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktore nie
spelniajg wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej 1 OST. Polecenia Inspektora
nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca .

5.2. Wady robdt spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jesli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i OST a zaistniata
wadliwo$¢ tych robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych Wykonawcow,
to Inspektor nadzoru =zleci taki sposob postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby



wyeliminowaé ich wady a Wykonawca wykona dodatkowe roboty, zlecone przez Inspektora nadzoru na
koszt Zamawiajacego.

5.3 Naklady rzeczowe.
Naktady rzeczowe oraz czynno$ci podstawowe i pomocnicze dla wykonania poszczegdlnych pozycji
przedmiarowych wskazujg kody pozycji przedmiaru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakosci robat.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jako$¢ robot. Wykonawcea jest odpowiedzialny za petng kontrolg robdt i jako$¢ materiatow. Wykonawca
bedzie przeprowadzal pomiary 1 badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i OST .

6.2 Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru .

6.2.1 Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Do celow kontroli jakosci i1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialow. Inspektor
nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce bedzie oceniat
zgodno$¢ materialow 1 robot z wymaganiami OST na podstawie wynikéw badah dostarczonych przez
Wykonawce .

6.3 Atesty.

1. Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do
uzycia materiaty posiadajace atest stwierdzajacy ich peing zgodno$¢ z warunkami kontraktu .

2.W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa3 wymagane przez warunki kontraktu kazda partia
dostarczona do robdt powinna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach ustalonych w
kosztorysie ofertowym i OST.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w $slepym kosztorysie
lub w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czescig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
nadzoru.

7.2 Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.
Wszystkie elementy robdt okreslone w metrach bgda mierzone rdwnolegle do podstawy. Wszelkie inne

materiaty bedg mierzone w jednostkach okreslonych w Dokumentacji Projektowej i OST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.



Obmiary beda przeprowadzone przed koncowym odbiorem robdt, a takze w przypadku wystgpowania
dhuzszej przerwy w robotach.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigegi obmiaru,
ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1 Rodzaje odbiorow robadt.

W  zalezno$ci od ustalen odpowiednich OST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy :

a/ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b/ odbiorowi czg¢sciowemu,

¢/ odbiorowi koncowemu,

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wcze$niejszych ustalen, Inspektor
nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian 1 korekt. W
wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub dodatkowych Inspektor
nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w OST dotyczacych danej czgsci robot.

8.3 Odbior czeSciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia. Odbioru czgsciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robét.

8.4 Odbior koncowy robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego powinna by¢
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie
o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia rob6t i kompletnosci oraz prawidlowosci operatu kolaudacyjnego.
Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i1 pomiarOw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z
Dokumentacja Projektowg 1 ST. W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST beda obowigzywaty
przepisy,, Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych Tom I”.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty :

e dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami,
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e uwagi 1 zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, udokumentowanie wykonania jego zalecen,

e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,

e atesty jako$ciowe wbudowanych materialow,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ustalenia ogolne

9.1.1. Zamawiajacy zaktada, ze do realizacji rob6t obiektu 1 przyjetych technologii wykonania robot w
poszczeg6lnych branzach nie wystepuja, jako oddzielne roboty tymczasowe i operacje tymczasowe, a
wszystkie czynnosci, jesli takowe wystepuja zwigzane z wykonywaniem danej jednostki elementu
budowlanego lub instalacyjnego sa zawarte w cenie podstawowej elementu.

9.1.2. Koszty zajecia pasa drogowego nie podlegaja odrgbnej zaptacie i ponosi je Wykonawca. Uznaje sig,
ze ww. koszty Wykonawca uwzglednil w kosztach posrednich kosztorysu ofertowego.

9.1.3. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty prac tymczasowych i towarzyszacych, w szczegdlnosci: urzadzenie
terenu budowy, utrzymanie i jego likwidacja, odwodnienia wykopow, rusztowania, obstuga geodezyjna,
zostaly uwzglednione w cenach jednostkowych robot podstawowych lub kosztach posrednich, okreslonych
w kosztorysie ofertowym Wykonawcy.

9.1.3. Roboty zamienne, nie wptywajace na jako$¢ przedmiotu umowy, moga by¢ wprowadzone tylko na
podstawie podpisanego przez Inspektora Nadzoru i Kierownika budowy protokotu koniecznosci, ktory
wymaga akceptacji Zamawiajacego. Zamawiajacy odliczy Wykonawcy z jego wynagrodzenia cen¢ robot
podlegajacych zamianie, doliczajac jednoczesnie cena robdt zamiennych.

9.1.4. W przypadku wystgpienia robot dodatkowych, ktore opisane sg w projekcie budowlanym lecz nie
zostaty ujete w projektach wykonawczych lub przedmiarach robo6t, moga by¢ one wprowadzone na
podstawie podpisanego przez inspektora nadzoru i kierownika budowy protokotu koniecznosci, ktory
wymaga akceptacji Zamawiajacego.

9.1.5. Roboty zamienne lub dodatkowe wyceniane bedg na podstawie cen jednostkowych robot
podstawowych okreslonych w kosztorysie ofertowym Wykonawcy. W przypadku braku takich cen w
kosztorysie ofertowym Wykonawcy, roboty zamienne lub dodatkowe wyceniane bedg na podstawie:

e Stawki r-g, kosztow posrednich, kosztow zakupu i zysku okreslonych w kosztorysie ofertowym
Wykonawcy;

e Bazy normatywnej: KNNR, KNR, KSNR, PKZ, KNP lub norm indywidualnych;

e Cen sprzetu okreslonych w kosztorysie ofertowym Wykonawcy, a w przypadku braku takich cen wg
srednich cen okreslonych w aktualnej (ostatnio opublikowanej) bazie cenowej Sekocenbud lub
Orgbud-Serwis;

e Cen materialow okreslonych w kosztorysie ofertowym Wykonawcy, a w przypadku braku takich cen
wg Srednich cen okreslonych w aktualnej (ostatnio opublikowanej) bazie cenowej Sekocenbud lub
Orgbud-Serwis; jezeli baza cenowa Sekocenbud lub Orgbud-Serwis nie zawiera ceny danego
materialu, Wykonawca przedstawia Zamawiajagcemu faktury zakupu tego materiatu. W przypadku
watpliwosci co do ceny materiatu przedstawionej w fakturze, Zamawiajacy dokona zapytan
ofertowych wsrod dostawcow lub producentéw danego materialu, a ceng uzgodniong do kosztorysu
bedzie $rednia cena z ww.zapytan.
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9.1.6. Podstawa zaptaty za wykonane roboty beda faktury czesciowe i faktura koncowa, wystawione przez
Wykonawce dla Zamawiajacego, na podstawie podpisanych przez Zamawiajacego (inspektora nadzoru lub
komisje odbioru) protokotow odbioru — czgsciowego lub koncowego.

Faktury cze$ciowe wystawiane bedg kwartalnie (po zakonczeniu kwartatu rozliczeniowego), przy czym
pierwszy kwartat rozliczeniowy rozpoczyna si¢ w miesigcu nastgpujacym po miesigcu, w ktérym zostata
zawarta niniejsza umowa.

Faktura koncowa wystawiona bedzie po dokonaniu odbioru koncowego robot.

9.1.7. Termin ptatnosci faktur wynosi do 30 dni 1 liczony jest od momentu przekazania Zamawiajgcemu
prawidlowej faktury wraz z dokumentami rozliczeniowymi — protokotem czg¢sciowego lub koncowego
odbioru robot.

9.1.8. W przypadku wystapienia zaméwien dodatkowych w rozumieniu art. 67 ust. 1 pkt 5 lit b ustawy
Prawo zaméwien publicznych (roboty nieopisane w projekcie budowlanym), inspektor nadzoru i kierownik
budowy sporzadza protokot koniecznos$ci ich wykonania, ktéry wymaga¢ bedzie akceptacji Zamawiajacego.
Zamoéwienie dodatkowe bedzie wyceniane wg zasad okreslonych w pkt. 8 oraz 9 niniejszego paragrafu, a
jego realizacja odbedzie si¢ w oparciu o odregbng umowg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Ustawy
e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016
z pézn. zm.).

e Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

e Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

e Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz. 1229).

e Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).

e Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn.zm.).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204,
poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemOw oceny
zgodnos$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr
209,poz. 1779).

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu 1 formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

e Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Spolecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.B-01.00

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem
podioza gruntowego w ramach zadania pn.:” Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum
Rozwoju Rodziny w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza prowadzenia robdt zwigzanych

z realizacja zadania: Plac zabaw przy budynku Ztobka w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny w m.
Panienszczyzna i obejmuja:

- wykonanie koryta pod konstrukcje nawierzchni placu zabaw i opaski przy budynku.

- profilowanie 1 zagg¢szczanie podtoza.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST-B 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robot

Wykonaweca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inspektor moze dopuscic¢
wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6lne”.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Warunki przystapienia do robodt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Weze$niejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza jest mozliwe wytacznie za
zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie
sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projekt. 1 SST, tj. wbudw. w nasyp lub odwiez. na odktad w miejsce wskazane przez
Inspektora.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby rz¢dne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rz¢dne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gleboko$¢ zaakceptowana przez Inspektora,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$sci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokos$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tabeli 1

Minimalna wartos¢ I, dla:
Strefa
korpusu Koryta chodnikow Jezdnia, parkingi
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1.00
Na gl¢bokosei od 20 do 50 em od
powierzchni podloza 0,97 1,00

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany

w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszcezanie podtoza
nalezy kontynuowac do osiagni¢cia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tabeli 1.
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W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszezenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modul odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podloza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j

z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa

w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i1 zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST.B-0.00 ,,Wymagania ogdlne”..

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
1 wyprofilowanego podloza podaje tabela 2.

Tabela 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna czestotliwos¢
1 Eomiaréw badan 1 Eomiaréw
1 | Szerokos¢ koryta 10 razyna 1 km
2 | Ré6wnosé podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Rownosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

)

4 | Spadki poprzeczne * 10 razyna 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach

Uksztaltowanie osi

' . %) co 100 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach
w planie - :

Zageszczenie, wilgotnosé | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz

7 )
gruntu podloza nie rzadziej niz raz na 600 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie
nalezy wykona¢ w punktach gléwnych lukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)
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Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej
ni_+10cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta 1 profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysoko$ciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej ni_ + 3 cm

dla autostrad 1 drog ekspresowych lub wigcej ni_ + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okres§lony wg BN-77/8931-12 [5]

nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tabeli 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie pordéwnanie wartosci modutow odksztalcenia, to
warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza
powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych

w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyr6wnanie i

powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,
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- zageszczenie,
- utrzymanie koryta lub podtoza,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

[1] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

[2] PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

[3] BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

[4] BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata
[5] BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

17



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.B-02.00

PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie w
ramach zadania pn.;” Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny w m.
Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudow z kruszyw naturalnych stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] . Podbudowa z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w
optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania 1 sktadowania, podano w OST.B-00.00
,» Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatlem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ naturalna pospotka lub mieszanka piasku 1 Zwiru, spelniajgca wymagania niniejszej
specyfikacji. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych 1 bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metodg stabilizacji mechaniczne;j

1-2  kruszywo Frakcje
na pOdbudOWQ o0 _piaskowa iwirowa 0
zasadnicz
, 4 90 4 10
(g6rng warstwe) P / /
lub podbudowe 80 4 y 20
jednowarstwowa = , // W
R / 4 w =
1-3  kruszywo N _I_M / ®
na podbudowe & ¥ / V4 50 -
pomocniczg a4 . AN /‘/ 0 -
dolna warstw 2 )‘ E)
(dolng N /,/ ] » 5
) 2 L // ? "3 8 )
Krzywa RS el e %
uziarnienia e
0 100
kruszywa 0075 0.25 025 05 1 2 L 63 8 128 520 315 83
powinna byc 8ok oczka sita, mm
ciggla 1 nie

moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na
sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
. Kruszywa Kruszywa tamane Tuzel
Lp. | Wyszczegolnienie | patyralne Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasad- |pomoc- |zasad- pomoc- | zasad | pomoc-
nicza |[nicza nicza nicza |- nicza
nicza

1 |Zawartos¢ ziarn |od 2 do | od 2{od 2 dojod 2|od 2|{od 2|PN-B-06714
mniejszych niz | 10 do 12 10 do12 |do10|do 12 |-15[3]
0,075 mm, % (m/m)

2 | Zawarto$¢ PN-B-06714

% (m/m), nie > 10 . 10 . 10 -15 [3]

3 |Zawartos¢ ziarn PN-B-06714
nieforemnych 35 e 39 40 ) ) -16 [4]
%(m/m), nie wigcej
niz
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Zawartos¢
zanieczyszczen
organicznych,
%(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-04481
[1]

Wskaznik piaskowy
po piecio-krotnym
zageszcezeniu
metoda I lub 11 wg
PN-B-04481, %

od 30
do 70

od 30 do
70

od 30 do
70

od 30
do 70

BN-64/8931
01 [26]

Scieralno$é w
bebnie Los Angeles
a) Scieralnos¢
catkowita po pelnej
liczbie obrotoéw, nie
wigcej niz

b) Scieralnos¢
czgsciowa po /5
pelne;j liczby
obrotow, nie wigcej
niz

35

30

45

40

35

30

50

35

40

30

50

35

PN-B-06714
42 [12]

Nasigkliwos¢,
%(m/m), nie wigcej
niz

2,5

PN-B-06714
-18 [6]

Mrozoodpornosé,
ubytek masy po 25
cyklach zamraza-
nia, %(m/m), nie
wiecej niz

10

10

10

PN-B-06714
19 [7]

Rozpad
krzemianowy i zela-
zawy lacznie, %
(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-06714
37[10]
PN-B-06714
39 [11]

10

Zawartos¢
zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs,
%(m/m), nie wigcej
niz

PN-B-06714
28 [9]

11

Wskaznik no$nosci
Whos mie-szanki
kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy
zageszezeniu g >
1,00

b) przy
zageszezeniu g >
1,03

80
120

60

80
120

60

80
120

60

PN-S-06102
[21]

20



2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje sig:
- zwir 1 mieszanke wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajaca stosuje si¢:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowlokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materiaty do ulepszania wtasciwosci kruszyw

Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popiotly lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow
ulepszania kruszywa 1 po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien

wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki
o wilgotnosci optymalne;j,

b) réwniarek albo spycharek do rozktadania mieszanki,

c¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialdow powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w ,,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszezeniem podtoza” i ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

D5
dgs

<5 (1)

w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsaczajacej, w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speliony, nalezy na podtozu ulozy¢é warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowldkning. Ochronne wiasciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

dso
090

< 1.2 2)

w ktorym:

dso -wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

Ogp - umowna $rednica porow geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujgca si¢ na
geowtokninie w ilosci 90% (m/m); warto§¢ parametru 099 powinna by¢ podawana przez producenta
geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi parkingu i w rzedach rdwnolegtych do osi ulicy, lub w inny

sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagni¢cie sznurkoéw lub linek do wytyczenia

robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o S$cisle okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwach o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej tj. 25 cm. Grubos¢ pojedynczo uktadanych
warstw powinna wynosi¢ po zageszczeniu odpowiednio 15 cm 1 10 cm. Kazda warstwa powinna byc¢
wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzgdnych wysokosciowych.
Rozpoczgcie budowy nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora
Nadzoru.
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Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;,
okreslonej wedlug préoby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno§¢ mieszanki
kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong ilo$cig
wody 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$§¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed

rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,

- okreslenia grubo$ci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubos$ci
warstwy po zageszczeniu,

- okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprz¢tu do mieszania, rozktadania

1 zaggszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchnia odcinka probnego

powinna wynosi¢ ok 40 m” Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez

Inspektora Nadzoru. Wykonawca moze przystagpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu

odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca begdzie wykorzystywal, za zgoda Inspektora Nadzoru, gotowa podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST.B-00.00,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okre§lone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Maksymaln
a

Minimalna
Lp. | Wyszczegblnienie badan liczba
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badan  na|powierzchn
dziennej 1a
dziatce podbudowy
roboczej przy-
padajaca na
jedno
badanie
(m’)
1 |Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 5 prébek na 600 m’
4 |Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, dla ka.ZdeJ p?m}
kruszywa 1 przy kazdej
pkt 2.3.2 N
zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozone] warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedlug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszcezenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika
zageszezenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?,
lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego
modutu E, do pierwotnego modulu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E
=2 <22
E,

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do badan peinych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
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stabilizowanego mechanicznie

Lp. [Wyszczegblnienie badan i|Minimalna czestotliwosé
pomiarow pomiardow

1 Szerokos¢ podbudowy co20m

) Réwnoéé podtuzna Co 20 m tata na kazdym pasie

ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna Co20m

4 Spadki poprzeczne*’ Co20m

5 Rzedne wysokosciowe *) Co 100 m

6 Uksztattowanie krawedzi w|Co 100 m
planie®

7 Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 400 m’

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000 m*

8 Nos$nos¢ podbudowy:

- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach
na kazde 1000 m
- ugigcie sprezyste co najmniej w 20 punktach na

kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania krawedzi w planie nalezy wykonaé¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych i zatok autobusowych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +5 cm.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieroéwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq tata.

Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 5 cm.
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6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdzni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudow o

a Wskaznik Maksymalne  ugiecie N(Iill?mtla}lny i .modu%

7 zageszezeni sprezyste pod kolom 01 sztalcenia mierzony

kruszywa |als nie > | ptyta o $rednicy 30 cm,

0 mniejszy niz mm MPa

wskazniku

Wnos  NIE

mniejszym

niz, % 40kN  |50kN od od
pierwszeg |drugiego
0 obcigzenia
obcigzenia | E,
E,

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu 1 powtdrne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
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Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbg¢dne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$no$ci
podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w 0ST.B-00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych cena jednostkowa 1 m’ podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie obejmuje:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materialu o grubosci i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zageszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawarto$ci zanieczyszczen obcych

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodporno$ci metoda bezposrednia

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawarto$ci zanieczyszczen organicznych

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
zawarto$ci siarki metodg bromowa

27



PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01

BN-77/8931-12
10.2 Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
$cieralnosci w begbnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo
budowlane i drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad,
wymagania i ocena zgodnosci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z
thucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane
do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
piaskowego

Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
SST.B-03.00

OBRZEZA BETONOWE, KRAWEZNIKI
CPV 45233000-9

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru rob6t zwigzanych z obrzezy betonowych w ramach zadania pn.:”Plac zabaw przy budynku Ztobka
w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny w m. Panienszczyzna”.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy ustawieniu
obrzezy betonowych jako obramowania chodnikéw i obejmuja:

-ustawienia obrzezy chodnikowe wg BN-80/6775-04/04.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Obrzeza betonowe sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajgce chodnik od pobocza lub
pasa gruntowego.

1.4.2. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe. 1

1.4.3 Pozostate okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi

odpowiednimi normami oraz ST.B-00.00 .Wymagania og6lne pkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST.B-00.00. Wymagania
ogolne.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robdt zwi'zanych z ustawieniem obrzezy betonowych na
podsypce piaskowej, wg zasad niniejszej SST s3:

2.1. Obrzeza betonowe - powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03 .Prefabrykaty
budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw 1 torowisk tramwajowych.
Warunkiem dopuszczenia do stosowania obrzezy betonowych w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

Nalezy zastosowaé obrzeze wysokie 8x30x100cm gatunku 1.

Do produkcji obrzezy nalezy uzywac beton wg PN-B-06250, klasy B30.

Beton uzyty do produkcji kraweznikow powinien charakteryzowac sie:

- nasigkliwos$cig ponizej 5 %,

- mrozoodpornoscia i wodoszczelnoscia, zgodnie z normg PN-B-06250,

- $cieralnos$cig na tarczy Boehmego < 3mm
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2.2. Piasek na podsypke piaskowa - powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996

"Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek".

2.3. Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetienia spoin mi¢dzy obrzezami

- cement portlandzki - odpowiadaj'cy wymaganiom PN-EN 197-1:2002 Cement.

Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementéw powszechnego uzytku,

- piasek - nalezy stosowac¢ drobny, ostry piasek odpowiadaj'cy wymaganiom

PN-B-11113:1996 "Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek",

- woda - nalezy stosowa¢ wode odpowiadajacg wymaganiom PN-88/B-32250.Materiaty budowlane. Woda
do betondéw i zapraw.

2.4. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].

2.4.1. Typy W zaleznosci od przeznaczenia rozrdznia si¢ nastepujace typy kraweznikow betonowych: U -
uliczne, D - drogowe.

2.4.2. Rodzaje W zaleznos$ci od ksztattu przekroju poprzecznego rozrdznia si¢ nastgpujace rodzaje
kraweznikow betonowych:

— prostokatne Scigte - rodzaj ,,a”,

— prostokatne - rodzaj ,,b”.

2.4.3. Odmiany W zalezno$ci od technologii 1 produkcji kraweznikéw betonowych, rozréznia si¢ odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,

2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.4.4. Gatunki

W zaleznos$ci od dopuszczalnych wad, uszkodzen krawezniki betonowe dzieli si¢ na:

— gatunek 1 - G1,

— gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kraweznika betonowego ulicznego (U), prostokatnego (b), jednowarstwowego (1) o
wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4]. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowe;j
powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-
19701 [10]. Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla: a) tawy betonowej - beton
klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2], ktérego sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu
2.4.4,b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11111 [7], c¢) tawy tluczniowej - thuczen
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa Masa zalewowa, do wypekienia szczelin dylatacyjnych na gorgco, powinna
odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET
3.1. Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych wykonane bgdzie rgcznie.
3.2. Betoniarka - wykonanie zaprawy cementowo-piaskowe;j.

4. TRANSPORT

4.1. Obrzeza betonowe - transport i sktadowanie na miejscu wbudowania zgodnie
z BN-80/6775-03 arkusz 1 .Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
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ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania..

4.1.2. Piasek na podsypke piaskowg pod obrzeza betonowe i do zaprawy cementowo-piaskowe;j
transportowany moze by¢ dowolnymi $rodkami transportu (wskazane - samowyladowcze

srodki transportu) zaakceptowanymi przez Inzyniera.

4.1.3. Cement do zaprawy cementowo-piaskowej transportowany bedzie srodkami transportu
przewidzianymi do przewozenia tego typu materiatow.

4.2.Transport kraweznikow

4.2.1.Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.  Krawezniki
betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a
gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej
warstwy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST.B-00.00 .Wymagania ogdlne.

5.2 Zakres wykonywanych robot

5.2.1 Zakup 1 transport materiatow przewidzianych do wykonania robot w pkt. 2

niniejszej SST.

Miejsca pozyskania niezbednych materialow muszg uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Transport materiatow na
miejsce wbudowania opisano w pkt. 4 niniejszej SST.

5.2.2 Wyznaczenie geodezyjne odcinkdw osadzenia obrzezy betonowych

Wykonawca dla wlasnych potrzeb moze wyznaczy¢ i zastabilizowaé dodatkowe punkty sytuacyjno -
wysokosciowe niezbedne mu do wykonania robot.

5.2.3 Oznakowanie prowadzonych robot

Oznakowanie prowadzonych robdt nalezy wykona¢ zgodnie z .Instrukcja oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym.

5.2.4 Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod obrzeza betonowe na podsypce piaskowej
Powyzsze roboty wykonane beda r¢cznie.

Dopuszczalne odchylenia w glebokosci wykonanego koryta wynoszg + 1 cm. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanej niwelety obrzeza nie powinny przekraczac 0,5 %.

5.2.5 Wykonanie podsypki piaskowej 1 osadzenie obrzeza betonowego

Podsypka piaskowa pod obrzeza wykonana bedzie recznie. Wykonanie podsypki polega na
rozscieleniu w korycie gruntowym warstwy piasku grubosci 5 cm.

Whbudowane obrzeza nalezy obsypa¢ gruntem od strony przeciwnej niz wykonywany
chodnik.

5.2.6 Wypehienie spoin migdzy obrzezami zaprawa cementowo-piaskowa

Spoiny mi¢dzy obrzezami po oczyszczeniu nalezy wypeti¢ zaprawg cementowo-piaskowa,
przy uzyciu 300 kg cementu na 1 m3 piasku. Materialy do wykonania zaprawy opisano

w punkcie 2.3. niniejszej SST.

5.3. Wykonanie koryta pod tawy.

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny odpowiadaé
wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik
zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.1. Lawa zwirowa Lawy zwirowe o wysokosci do 10 cm wykonuje si¢ jednowarstwowo przez zasypanie
koryta zwirem i zageszczenie go polewajac woda. Lawy o wysokosci powyzej 10 cm nalezy wykonywacé
dwuwarstwowo, starannie zageszczajac poszczegdlne warstwy.
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5.4.2. Lawa tluczniowa Lawy nalezy wykonywac¢ przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem. Thuczen
nalezy starannie ubi¢ polewajac woda. Gorng powierzchni¢ tawy thuczniowej nalezy wyréwnaé klincem 1
ostatecznie zagesci¢. Przy grubo$ci warstwy tlucznia w tawie wynoszacej powyzej 10 cm nalezy tawe
wykona¢ dwuwarstwowo, starannie zagegszczajac poszczegolne warstwy.

5.4.3. Lawa betonowa lLawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowa¢ szalowanie. fLawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu.
Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyroOwnywany warstwami.
Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac
co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.5. Ustawienie kraweznikdéw betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania kraweznikow Swiatto (odleglo$¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni)
powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno
wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze wzgledu na ,,wyrobienie” $cieku) moze
by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm. Zewngetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika
powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.5.2. Ustawienie kraweznikow na lawie zwirowej lub tluczniowej Ustawianie kraweznikow na tawie
zwirowej 1 thuczniowej powinno by¢ wykonywane na podsypce z piasku o grubosci warstwy od 3 do 5 cm
po zageszczeniu.

5.5.3. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowej Ustawianie kraweznikoOw na tawie betonowej wykonuje
si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.
5.5.4. Wypehianie spoin Spoiny kraweznikéw nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypethi¢ zwirem, piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie
spoin kraweznikéw zaprawg cementowo-piaskowg stosuje si¢ wytgcznie do krawegznikéw ustawionych na
tawie betonowej. Spoiny kraweznikoéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o
spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna
tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.B-00.00 .Wymagania og6lne..

6.1 Kontrola jako$ci materiatow

Obrzeza betonowe powinny pod wzgledem jako$ci odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03
6.2 Kontrola w trakcie robot

6.2.1 Sprawdzenie geometrii wytyczonej linii wykonania obrzeza.

6.2.2 Sprawdzenie prawidtowosci wykonania wykopu pod obrzeze betonowe.

6.2.3 Kontrola prawidtowos$ci wykonania podsypki piaskowej

6.2.4 Kontrola ustawienia obrzezy betonowych

6.3.Badania kraweznikow.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do
ustawienia kraweznikow betonowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary dtugosci i gltebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za pomoca przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6]. Sprawdzenie ksztattu i
wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 1 2. Sprawdzenie katéw prostych w
narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchyltek z
doktadnoscig do 1 mm

32



Badania pozostatych materialbw  Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu
kraweznikéw betonowych powinny obejmowacé wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt 2.

6.4. Badania w czasie robot

6.4.1. Sprawdzenie koryta pod tawg Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podioza na dnie
wykopu. Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z
pkt 5.2.

6.4.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodno$¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektowa. Profil podtuzny
gbérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga
wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary faw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m fawy. Tolerancje
wymiarOw wynoszg: - dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej, - dla szerokos$ci + 10% szerokosci
projektowane;.

c) Ré6wnos¢ gornej powierzchni taw. Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w
dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomigdzy goérng powierzchnig tawy i
przylozona tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie taw. Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub
piasku nie mogg wykazywac $ladu urzadzenia zaggszczajacego. Lawy z thucznia, badane probg wyjecia
poszczegolnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego
kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej lawy.

6.4.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii krawgznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 metr ustawionego obrzeza betonowego , kraweznika na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaru w terenie.

Ogolne zasady obmiaru podano w OST.B-00.00 .Wymagania og6lne..

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST.B-00.00 .Wymagania ogolne..
8.1. Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawg,

— wykonanie lawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w OST. B-00.00.Wymagania ogdlne.
Platno$¢ za metr ustawionego obrzeza na podstawie obmiaru i atestow producenta materiatow
oraz oceny jakos$ci wykonanych robot.
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Cena wykonania rob6t obejmuje:

- zakup, transport i sktadowanie materiatléw przewidzianych do wykonania robot,

- wyznaczenie odcinkéw wykonywanego obrzeza,

- wykonanie koryta gruntowego pod obrzeze chodnikowe na podsypce piaskowe;,

- wykonanie podsypki piaskowej pod obrzeza,

- ustawienie obrzezy betonowych,

- wypelnienie spoin mi¢dzy obrzezami,

- zasypanie 1 zageszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach betonowych od strony
zewngtrzne;j,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e umowa zawarta pomigedzy Wykonawca a Zamawiajagcym
e dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadania
¢ inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

10.1 NORMY

Katalog Szczeg6tow Drogowych Ulic, Placow i Parkéw Miejskich - Centrum Techniki
Budownictwa Komunalnego.

BN-80/8775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni,

drog, ulic, parkingdw 1 torowisk tramwajowych. Krawe¢zniki i obrzeza.
PN-B-11113:1996 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementow powszechnego uzytku
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.B-04.00

NAWIERZCHNIA
7. KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

KOD CPV 45233250-6

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej w ramach zadania
pn. ;” Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny

w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadania nawierzchni:

- nawierzchnia kostki betonowej 6 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.
Grubos¢ kostki 6, 8 cm typ kolor szary i czerwony

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST.B-00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
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Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklgsnigcia
nie powinny przekraczac:

- 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

Kostka brukowa grubosci 60,80 mm,
Tolerancje wymiarowe wynosza:

- nadlugoscit 3 mm,

- na szerokosci + 3 mm,

- na grubo$cit 5 mm.

2.2.4. Wytrzymatos$¢ na $ciskanie
Wytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwos¢

Nasigkliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosi¢ nie
wigcej niz 5%.

2.2.6. Odporno$¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-

06250 [2].

Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania 1 odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:

— probka nie wykazuje peknig¢,

— strata masy nie przekracza 5%,

— obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest
wigksze niz 20%.

2.2.7. Scieralno$é

Scieralno$é¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢ nie
wiecej niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz
,»32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zalozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadaé
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki
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Do produkeji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zgodnie z
recepta laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wicksza wytrzymato$¢, mniejsza nasigkliwo$¢ 1 wigksza
odpornos¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie.

Jesli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne
urzadzenia uktadajgce. Urzadzenie sktada si¢ z wozka 1 chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu
kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyroéwnania podsypki z cementowo-piaskowej mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymalo$ci betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je
w foli¢ i1 spina tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podloze

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w ST
,,Koryto wraz z profilowaniem i zagg¢szczeniem podtoza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢
zgodny z dokumentacja projektowa.

Podbudowe, w zalezno$ci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i1 warunkow gruntowo-wodnych, moze
stanowic:

— grunt ulepszony pospotka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

— kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie,

- podbudowa ttuczniowa, zwirowa lub zuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.
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Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w ST — podbudowa z
kruszyw famanych

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowa¢ krawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikow zgodne z dokumentacja projektowa lub
zaakceptowane przez Inzyniera.

5.5. Podsypka

Nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowag - grubo$¢ po zageszczeniu powinna zawieral si¢ w
granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona 1 wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke nalezy utozy¢ zgodnie z wzorem chodnika z kostki brukowej betonowe;.

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
Kostke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeli¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie$S¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych badan
wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymato$ci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek)
dziennie.

Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagan podanych w
pkt 2.2.2 1 2.2.3 1 wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podtoza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z dokumentacjg projektows 1
odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
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Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej
SST:

- pomierzenie szeroko$ci spoin,

— sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidlowosci wypeienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone tata lub planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekracza¢ 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomiedzy rzegdnymi wykonanej nawierzchni 1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm.

6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubos$¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ £ 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢é pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 m® nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 dalty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
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— przygotowanie podtoza,
- wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.
Zasady ich odbioru sg okreslone w ST,,Wymagania og6lne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza oraz podbudowy,

— dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

— ulozenie 1 ubicie kostki,

— wypelnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e umowa zawarta pomi¢dzy Wykonawca a Zamawiajagcym
e dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadania
e inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji

10.1.Normy

PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy
Boehmego

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad,
wymagania i ocena zgodnosci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow 1 zapraw



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT
SST.B-05.00

MALA ARCHITEKTURA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru matlej architektury dla zadania pn.; ,,Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum
Rozwoju Rodziny w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania
Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumie¢ w zlecaniu i
wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych SST

W zakres prac objetych niniejsza specyfikacjg wchodza prace zwigzane z dostawg 1 wykonaniem mate;j
architektury.

Dostawa i montaz elementoéw malej architektury:

- fawki,

- kosze na $mieci,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w 0ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Zdjecia przyktadowych elementéw matej architektury oraz zabawek znajduja si¢ w dokumentacji
projektowej w opisie technicznym.

2.1. Wyposazenie obiektu w elementy malej architektury

2.1.1 Lawki z oparciem

Wykonanie tawek powierzy¢ wykwalifikowanej firmie. Lawki muszg posiada¢ elementy umozliwiajgce
trwate zamocowanie do podtoza. Elementy mocujace zabezpieczone przed odkreceniem przez niepowotane
osoby. Montaz przy pomocy kotew do betonowego fundamentu zgodnie z wytycznymi
producenta/wykonawcy tawki. Elementy drewniane musza odpowiada¢ normom i by¢ wolne od wad
zwigzanych ze wzrostem drzewa (s¢ki, rdzenie polozone mimosrodowo, rdzenie podwdjne, zawoje, skret
wldkien, peknigcia mrozowe itp.), z procesami gnilnymi, z zerowaniem owadow.

2.1.2 Kosze na odpadki

Wykonanie koszy powierzy¢ wykwalifikowanej firmie. Kosze muszg posiada¢ elementy umozliwiajace
trwale zamocowanie do podtoza. Elementy mocujace zabezpieczone przed odkrgceniem przez niepowotane
osoby. Montaz do betonowego fundamentu zgodnie z wytycznymi producenta/wykonawcy.
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Nalezy zastosowaé kosze na §mieci o wymiarach: dlugos¢ 480 mm, szeroko$¢ 480 mm, wysokos¢ 900 mm,
pojemnos¢ do 401,

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Wymagania dla sprz¢tu do montazu malej architektury.

Wykonawca przystepujacy do montazu matej architektury zobowigzany jest do korzystania jedynie
z takiego sprzetu 1 maszyn, ktére nie wptynag niekorzystnie na jako$¢ montowanych urzadzen i
wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow koniecznych do montazu malej architektury,

urzgdzenia zabawowe

Urzadzenia, zestawy oraz elementy matej architektury na czas transportu nalezy zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniem mechanicznym poprzez stosowanie: wktadek dystansowych drewnianych, folii
pecherzykowej oraz elementow metalowych malowanych proszkowo. W czasie transportu urzadzenia
nalezy zabezpieczy¢ przed ich przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu pasami transportowymi.
Pozostate materialy potrzebne do wykonania rowniez nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ na czas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot dotyczacych malej architektury

- Opis robot zwigzanych z fundamentowaniem znajduje si¢ w SST 6,

- Elementy malej architektury musza by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w OST ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakoSci materialow

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania inwestycji muszg odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji
projektowej. Wykonawca robdt ma obowigzek dostarczy¢ wszystkie wymagania i certyfikaty oraz
potwierdzenie

zgodno$ci dostarczonych materialow, elementéw urzadzen i zestawow.

7 6.3. Kontrola jakosci wykonywanych robét

Kontrola jako$ci wykonywanych robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonywanych rob6t z
dokumentacjg techniczng i SST.

Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu:

- rozmieszczenia urzadzen 1 zestawdw zabawowych oraz elementow matej architektury 1 nawierzchni,
- zgodno$ci zastosowanych materiatléw i elementow z dokumentacja techniczna,

- stabilno$ci zamontowanych urzadzen i materialow,

- zastosowanej kolorystyki elementow,

- jakosci zawiesi w hustawkach,

- potaczen srubowych, czy sa odpowiednio zabezpieczone przez przypadkowym urazem,

- potaczen linowych i sprawdzenie wyrywkowe ich trwatosci.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiaru: szt.kpl

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
poprawek bez hamowania rob6t. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w ustalonym
terminie.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena wykonania robot obejmuje za:

9.2.1. Elementy malej architektury — szt.

- zakup 1 dostawa elementu na plac budowy

- wytyczenie miejsca posadowienia elementu

- wykopanie fundamentoéw i wywo6z urobku z wykopow

- kompletne wbudowanie elementu wraz z koniecznym fundamentem

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e umowa zawarta pomigedzy Wykonawca a Zamawiajagcym
e dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania

¢ inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

Warunki techniczne wykonania i eksploatacji urzagdzen, materiatéw 1 instalacji wydane przez producentéw.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.B-06.00

Wyposazenie placu zabaw
(CPV 36535200-2)

1. Wstep

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot montazowych urzadzen placu zabaw, ktore zostang w zwigzku z wykonaniem zadania
pn.;”Plac zabaw przy budynku ztobka w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny

w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania
Jako cze$¢ Dokumentow Przetargowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumie¢ w zlecaniu i
wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres robdt objetych
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie montazu urzadzen:

e Montaz urzadzen wyposazenia placu zabaw.

1.4. OkreSlenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace wykonania i montazu urzadzen placu zabaw

Cato$¢ dostaw nalezy wykona¢ zgodnie z:

Dokumentacja projektowa- projektem placu zabaw, specyfikacja techniczng wykonania i odbioru pod
bezposrednim nadzorem Inspektora Nadzoru

Zgodnie z normami PN-EN -1176/1-7 stosowanymi przy budowie, konserwacji i eksploatacji placow zabaw.
Wykonawca placu zabaw odpowiedzialny jest za jakos$¢ ich wykonania 1 montazu urzadzen oraz zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy teren pod plac zabaw, dokumentacj¢ projektowa. Wszelkie zmiany w
dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na pismie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca placu zabaw ponosi pelng odpowiedzialno$¢ za;

Utrzymanie na placu porzadku i prawidtowej organizacji robot

Bezpieczenstwo robot

Przestrzeganie zasad ochrony srodowiska

Zabezpieczenie urzgdzen, materiatow 1 sprzetu na terenie placu zabaw

2.Materialy.

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.B-00.00
»Wymagania ogdlne”.
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Wszystkie urzadzenia i materiaty stosowane do wykonania placu zabaw musza spetnia¢ wymagania norm PN-
EN 1176 1 PN-EN 1117,posiadac certyfikaty, swiadectwa dopuszczenia lub inne dokumenty swiadczace o
mozliwosci ich stosowania do wykonywania projektowanych robot.

Przy wykonywaniu przedmiotu zaméwienia nalezy stosowa¢ materiaty 1 urzgdzenia nowe.

Wykaz wyrobow budowlanych nie majacych istotnego wpltywu na spetnienie wymagan podstawowych oraz
wyrobdéw wytwarzanych 1 stosowanych wedlug uznanych zasad wiedzy technicznej podaje rozporzadzenie
MSWiA z24.07.1998r.(Dz. U. Nr 989,p0z.637)

Materiaty:

o Odpowiadajace. co do jakosci wymogom wyrobow dopuszczonych do obrotu i stosowania w
budownictwie okreslonym w atr.10- ustawy Prawo Budowlane;

. Standardowe, nie ma obowigzku stosowania materialdw i urzadzen okreslonych firm podanych w

projekcie (z wyjatkiem uzgodnionych instytucjami branzowymi lub za ich wyrazng zgoda)

Uwaga: Dobor wyposaZenia placu zabaw, zwlaszcza urzgdzen zabawowych przedstawionych na
zataczonych zdjeciach ma charakter pogladowy. Dopuszcza sie zmiany lub wybor innych elementow w
zakresie £ 5% od podanych wymiarow po konsultacji z projektantem, majgc na uwadze zachowanie cech
produktow wymaganych przepisami i normami.

2.2.Wyposazenie placu zabaw.

2.2.1.Domek
Stabilny domek do zabawy dla dzieci 1 rok+.

Wymiary przyblizone:

dlugos¢: 150 cm, szeroko$¢: 127 cm, wysokos¢: 118 cm

Charakterystyka ogolna:

Nadajacy si¢ do uzytku tak na zewnatrz jak i we wnetrzu. Wyposazony w otwierane drzwi, okiennice,

W zywych kolorach. Domek powinien mie¢ mozliwos¢ przytwierdzenia go do podtoza.

Materiat §cian bezpieczny typu tworzywo sztuczne.
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2.2.2. Zestaw zabawowy

Zestaw przyktadowy dla dzieci od 1 lat. Elementy sktadowe — wieza z daszkiem, wieza bez daszku
Hp=>58cm, tunel taczacy obie wieze L-150cm, §lizg Hp=58cm, schodki, balkonik, gra §cienna kotko-krzyzyk
1 aplikacja zegar na balustradzie jednej z wiez. Wieze, schodki i $lizg zjezdzalni wysoko$¢ Hp=58cm.
wiezyczek z daszkami, zjezdzalni, schodkow, tunelu taczacego obie wieze.

Dane podstawowe:

OBSZAR BEZPIECZNEJ OBWIEDNI [m]: 4.78 x 6,88

WYS. SWOBODNEGO UPADKU HIC [m]: 0.58

WYMAGANA NAWIERZCHNIA: bezpieczna typu: trawa, ptyty z mieszanek gumowych.
POWIERZCHNIA STREFY BEZPIECZENSTWA: 26 m2

PRZEDZIAL WIEKOWY UZYTKOWNIKOW: od 1 do 6 lat

CERTYFIKATY ZGODNOSCI ZNORMA : PN-EN 1176

Opis preferowanych rozwiagzan materialowych:

Posadowienie - montaz urzadzenia w podtozu za pomoca kotew stalowych ocynkowanych do
prefabrykowanych betonowych podstaw posadowionych na zageszczonym gruncie na glebokosci 50cm
ponizej terenu.

Stupy pionowe - wykonane z rur stalowych, ocynkowanych ogniowo, opcjonalnie dodatkowo malowanych
w kolorach RAL/ opcjonalnie z rur ze stali nierdzewnej/ opcjonalnie z rur z aluminium anodowanego

W wersji drewnianej stupy pionowe sosnowe, z drewna bezrdzeniowego o zaoblonych krawedziach,
impregnowane cisnieniowo, malowane dodatkowo impregnatem koloryzujagcym/opcjonalnie z drewna
klejonego.

Dach - ptyta HPL/ opcjonalnie HDPE

Podesty - sklejka antyposlizgowa w ramie stalowej/ opcjonalnie wypetnienie z desek ryflowanych
Zjezdzalnia - boki z HDPE, cze¢$¢ §lizgowa z blachy nierdzewne;j

Balustrady - ptyta HPL

Schodki - stopnice ze sklejki antyposlizgowej/ opcjonalnie z antyposlizgowego HDPE, boki z HDPE
Tunel - zywica epoksydowa, kotnierz z HDPE

Balkon - konstrukcja stalowa, ocynkowana ogniowo/ opcjonalnie dodatkowo malowana w kolorach RAL
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2.2.3.Scianka sensoryczna

Urzadzenie skladajace si¢ z réznego rodzaju tablic tematycznych.

Tablice wykonane z ptyt odpornych na warunki atmosferyczne montowane na $ruby do stupkéw
przytwierdzonych do prefabrykowanych podstaw betonowych 40x40x40cm posadowionych na
zageszezonym gruncie na gtebokosci 50cm ponizej terenu placu.

Stupki z rury okragtej ze stali szlachetnej dtugosci 140cm zakonczone od gory zaslepkami z tworzywa.
Wiystajace sruby 1 nakretki nalezy zabezpieczy¢ naktadkami z tworzywa. Lby $rub potkoliste.

Przyktadowe typu tablic:

- Scianka funkcyjna "Motoryka" przeznaczona do zabawy réznymi przesuwanymi elementami, do zabawy
z obu stron.

- Scianka funkcyjna "Zabawa piaskiem" z ruchomym wezem, po$lizgowa deseczka oraz mtynem na piach.
- Scianka funkcyjna "Dzwonki” z rzadem dzwonkéw pentatonicznych. Kazdy dzwonek jest wyposazony w
osobng patke, ktora jest ruchoma i ktérg trzeba ustawi¢ w odpowiedniej pozycji, aby powstat odpowiedni
dzwigk.

- Scianka funkcyjna "Auto" z kierownica, zmiana biegdéw, dwoma obrotomierzami i przednig szyba.

2.2.4.Bujak 1-osobowy (np. ,,Autko”)

Przeznaczony nawet dla najmniejszych dzieci gdyz boczna zabudowa bujaka zabezpiecza przez
wypadnigciem dziecka.

Wysokos¢ swobodnego upadku HIC -0,50m.

Obszar bezpiecznej obwiedni 3,43m x 3,95m.

Pow. strefy bezpieczenstwa -12m2

Wymagana nawierzchnia - nawierzchnia bezpieczna: darn / tartanowa

Opis preferowanych rozwigzan materiatowych:
e korpus bujaka wykonany z HDPE
e sprezyna stalowa z drutu fi 20mm ocynkowana / opcjonalnie malowana proszkowo
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uchwyty do trzymania i podndzki z rurki metalowej lub tworzywa
siedzisko z HDPE

urzadzenie montowane na state w gruncie do betonowej podstawy posadowionej na zaggszczonym

gruncie na glebokosci 40 cm

2.2.5.Bujak 2-osobowy (np. ,,koniki, smoki”)

Wysokos¢ swobodnego upadku HIC -0,50m.

Obszar bezpiecznej obwiedni 4,53m x 3,25m.

Pow. strefy bezpieczenstwa -12.5m2

Wymagana nawierzchnia - nawierzchnia bezpieczna: darn / tartanowa

Opis preferowanych rozwigzan materialowych:

belka pozioma z drewna lub metalu

uchwyty z tworzywa

korpusy i siedziska z HDP

sprezyna stalowa z drutu fi 20mm ocynkowana /opcjonalnie malowana proszkowo
urzadzenie montowane na state w gruncie
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2.2.6.Piaskownica 4-boczna.

Wymiary piaskownicy 300x300x30 cm.
Urzadzenie dla wiekszej grupy dzieci, stuzace do zabawy w piasku.
Opis preferowanych rozwigzan materialowych:

e clementy konstrukcyjne o przekroju 95x80mm o zaoblonych krawegdziach z drewna przecieranego
krzyzowo (eliminacja powstawania drzazg) lub opcjonalnie z klejonego warstwowo, impregnowane
ci$nieniowo opcjonalnie malowane dodatkowo impregnatem koloryzujagcym nietoksycznym.
Alternatywnie mozna zastosowa¢ inny materiat na konstrukcje obudowy piaskownicy (metal,
prefabrykat betonowy, ptyty )

e siedziska na naroznikach ze z HDPE

3.SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos$¢ 1 sSrodowisko wykonywanych rob6t. Na zgdanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzegtu do uzytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towarow. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy musza spetnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzglegdem formalnym jak 1
rzeczowym.

5.WYKONANIE ROBOT:

5.1. Ogolna zasady wykonywania rob6t

Technologi¢ i sposob montazu urzadzen dostarcza Wykonawca lub Dostawca urzadzen.

Wszystkie roboty zwigzane z dostawg urzadzen placu zabaw i1 ich montazem powinny by¢ wykonywane pod
nadzorem osoby uprawnionej, przy zachowaniu aktualnie obowigzujacych przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.
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Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami polskich przepisoéw, norm i instrukcji. Nie
wymienione w niniejszej specyfikacji jakichkolwiek obowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
Wykonawcy zadania od ich stosowania.

5.2. Zakres wykonywania robot.
5.2.2. Montaz urzadzen placu zabaw:

szystkie urzadzenia placu zabaw wykonane z drewna nalezy zabezpieczy¢ impregnatami ekologicznymi pod

ci$nieniem.

Elementy drewniane nalezy laczy¢ na nierdzewne $sruby zakryte plastikowa zaslepka.

Powierzchnie powinny by¢ gladkie bez ostrych krawedzi. Slizgi zjezdzalni powinny byé wykonane z blachy

nierdzewnej o gr.2,5mm. Elementy stalowe jak tancuchy i1 inne mocowanie wykona¢ ze stali ocynkowanych na

£0raco.

Ig/[(()lntaz urzadzen nalezy wykonywac zgodnie z zaleceniami 1 instrukcjg producenta urzadzen dostarczanych na
udowe.

6. KONTROLA JAKOSCI.

Kontrola jako$ci dostaw 1 montazu bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru ze
zwroceniem szczegolnej uwagi na jako$¢ materialdéw urzadzen placu zabaw oraz prawidtowe wykonanie ich
montazu zgodnie z projektem i normami PE-EN 1176/1-7 i PN-EN 1177 ze szczeg6lnym uwzglednieniem
doktadnosci wykonania.

7. OBMIAR ROBOT.

Ilo$¢ poszczegodlnych elementow 1 robot nalezy ustali¢ wedtug rzeczywistych wymiaréw pomierzonych w
naturze po zakonczeniu robot. Obmiaru rob6t nalezy dokona¢ w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien
by¢ przeprowadzony zgodnie z obowigzujacymi zasadami.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbior robot powinien si¢ po wykonaniu montazu urzadzen. Podstawe do odbioru rob6t powinny
stanowi¢ nastepujace dokumenty:

e dokumentacja techniczna.
e dziennik budowy,

e zaswiadczenia o jako$ci materiatow 1 wyrobow dostarczonych na budowe
¢ protokoty odbioru poszczegdlnych etapéw robot zanikajacych,
e protokotly odbioru materialow 1 wyrobow.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7. Cena obejmuje:

- dostarczenie materiatow 1 sprzetu na stanowisko pracy

- wykonanie robot ziemnych niezb¢dnych dla prawidtowego montazu urzadzen wraz z wywozem lub
plantowaniem nadwyzki ziemi

- wykonanie robo6t betonowych niezb¢dnych dla prawidtowego montazu urzadzen

- montaz urzadzen

- uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materialow

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

e umowa zawarta pomi¢dzy Wykonawca a Zamawiajagcym

e dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania
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¢ inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

PN-EN 1176-1 Wyposazenie placéw zabaw
PN-EN 1176-2 Wyposazenie placow zabaw
badan hustawek.

PN-EN 1176-3 Wyposazenie placow zabaw
badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4 Wyposazenie placow zabaw
badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5 Wyposazenie placow zabaw
badan karuzeli.

PN-EN 1176-6 Wyposazenie placow zabaw
urzadzen kotyszacych.

PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw
eksploatacji.

PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw a
badan.

PN-EN 350-2 Naturalna trwato$¢ drewna lit

. Cze$¢ 1: Ogdlne wymagania bezpieczenstwa i metody badan.
. Czes¢ 2: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody

. Czes¢ 3: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody

. Czes¢ 4: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody

. Czesé¢ 5: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody

. Czes¢ 6: Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i etody badan
. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i
mortyzujace upadki. Wymagania bezpieczenstwa i metody

ego. Wytyczne dotyczace naturalnej trwalosci i podatnos$ci na

nasycanie wybranych gatunkéw drewna majacych znaczenie w Europie.

PN-EN 335-2 Definicja klas zagrozenia ataku biologicznego. Trwalo$¢ drewna i materiatow
drewnopochodnych. Zastosowanie do drewna litego.

PN-EN 351-1 Drewno lite zabezpieczone srodkiem ochrony. Trwato$¢ drewna i materiatow

drewnopochodnych. Klasyfikacja wnikania
PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodnosci.
1:Wymagania ogdlne.

1 retencji srodka ochrony.
Deklaracja zgodnosci sktadana przez dostawce. Cze$¢
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ST.B-07.00

Nawierzchnia amortyzujaca
(CPV 45236210-5)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru nawierzchni amortyzujacej, w zwigzku z wykonaniem zadania pn.;” Plac zabaw przy budynku
ztobka w ramach projektu Centrum Rozwoju Rodziny w m. Panienszczyzna”.

1.2. Zakres stosowania
Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z budowa nawierzchni
amortyzujgcej na placu zabaw:

- utozenie nawierzchni dla WSU 1,10m amortyzujacej syntetycznej z ptyt o wym. 50x50cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia amortyzujaca - to bezpieczna, nawierzchnia przeznaczona na place zabaw i tereny
rekreacyjne, amortyzujaca upadki i chronigca przed urazami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.B-00.00
»Wymagania og6élne”.

2.2. Nawierzchnia amortyzujaca

Ptyty z granulatu EPDM.

Sa to dwuwarstwowe ptyty z kolorowa powierzchnia, ktorej kolor Klient moze wybrac z przedstawionej
palety kolorow wg skali RAL. Spodnia cz¢$¢ ptyty wykonana jest z czarnego granulatu SBR, natomiast

powierzchnia ptyty wykonana jest z kolorowego granulatu EPDM. Plyty dostgpne sg wielu wariantach
kolorystycznych, dzigki czemu mozliwe jest przygotowanie podioza o cickawym wzorze.

Granulat EPDM cechuje si¢ tym, ze jego ziarno posiada jednakowy kolor w catej objetosci, tzn. podczas
uzytkowania 1 $cierania zewngtrznej warstwy kolor ptyty si¢ nie ulega zmianie oraz posiada bardzo dobre
wlasciwos$ci m.in. odpornos$¢ na warunki atmosferyczne (UV). Dalsze zalety ptyt to: szeroki wybor
kolorystyki, sg przesigkalne, antyposlizgowe, elastyczne, doskonale izolujg od ciepta i zimna, tagodza

1 minimalizujg wibracje i halas. Dodatkowg zaletg jest szybki i prosty montaz w oparciu o unikalny
opatentowany system potaczen na zamek pioro-wpust i kotki tgczace.

Plyty wyprodukowane sg z granulatu SBR zwigzanego poliuretanem. Potaczenie ksztattowe ptyt w ksztatcie
ptyt zapewnia stabilno$¢ utozonej nawierzchni. Plyty nie wymagaja mocowania lub klejenia do podioza.
Zazgbienie krawedzi ptyt zapobiega wybrzuszaniu oraz ich rozsuwaniu si¢. Porowata struktura ptyt i drenaz
wyprofilowany na spodniej stronie umozliwiaja szybki odptyw wody.
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3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.B-00.00.”Wymagania ogdélne”.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST. B-00.00.,,Wymagania ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w ST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Nawierzchni¢ amortyzujaca nalezy wykona¢ w miejscach stref bezpieczenstwa przy urzadzeniach
zabawowych majacych powyzej 1,0 wysokosci.

Sposdb montazu zgodnie z instrukcjg producenta.

Projektuje si¢ nawierzchni¢ przepuszczalng, bezpieczng do stosowania na zewnatrz z

godnie z normg PN-EN 1176-1:2009 i PN-EN 1177:2009, w formie nieregularnej, mi¢kko uktadajacej si¢
ptaszczyzny lub fragmentdéw tych plaszczyzn. Nawierzchnie nalezy uktada¢ na podbudowie z kruszywa
naturalnego, stabilizowanego mechanicznie.

W celu utatwienia sptywu wod opadowych nalezy zastosowac na nawierzchni spadek

ok. 1%.

Projektuje si¢ nawierzchnie¢ bezpieczng grubosci 40 mm dla wysokosci upadku HIC 1,1 m.

Nawierzchnig bezspoinowa, przepuszczalng dla wody. Sktada si¢ z dwoch warstw, dolnej zbudowanej z
granulatu SBR i1 gérnej z granulatu EPDM. Granulaty faczone sg klejem poliuretanowym. Podtoze musi
takze umozliwia¢ wlasciwe odprowadzenie wody. Jesli podloze jest nieprzepuszczalne, nalezy zapewnié
odpowiedni system odprowadzania wody poprzez zastosowanie rurek PCV perforowanych.
Przygotowanie podloza — bardzo wazne jest odpowiednie wykonanie, a nast¢pnie fachowy odbior podioza,
przed przystapieniem do montazu. Wykonawca musi si¢ $cisle stosowac do instrukcji producenta przy
przygotowaniu podtoza, a takze osoba kontrolujaca podloze, przed ostatecznym montazem nawierzchni
bezpieczne;.

Kolejnos$¢ robdt jest nastepujaca: usunagé glebe na glebokos¢ 20 cm plus grubo$é nawierzchni przeznaczone;j
do montazu. Utozy¢ warstwe geowtokniny na powierzchni, aby oddzieli¢ warstwe kruszywa skalnego na
niej utozona. Na brzegach ulozy¢ elementy krawedziowe z obrzezy poliuretanowych. Podtoze pokry¢
warstwa kruszywa skalnego wolnego od gliny

o grubo$ci min.200mm o ziarnie kruszywa 0-0,32mm(wodoprzepuszczalne).Nastepnie warstwe grubos$ci
50mm z pospotki kamiennej o ziarnie 0-0,7mm. W razie konieczno$ci zamontowac system odprowadzania
wody z rury perforowanej PCV, ktory zapobiegnie wypieraniu zamontowanej nawierzchni. Kruszywo
uktada¢ warstwami o grubosci ok. 75 mm.

Warstwy zagesci¢ zageszczarkg wibracyjng do stopnia Is=0,98.

Sprawdzi¢ wypoziomowanie kazdej warstwy 1 w razie potrzeby poprawi¢, naktadajac kolejng warstwe.
Po nalozeniu ostatniej warstwy, ponownie sprawdzi¢ wypoziomowanie, poprawi¢ miejsca nierowne
odpowiednim materiatem np. drobnym zwirem 1 zaggscic.

Podtoze nie moze wykazywa¢ odchylenia od poziomu wigkszego niz 5 mm przy 3 m tacie. Na tak
przygotowane podtoze mozna dokonywac¢ uktadania warstw bezpiecznej nawierzchni stosujac si¢ do
instrukcji producenta.

Nawierzchnia bezpieczna - kolor wg. projektu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST.B-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST. B-00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiarowg jest;

- m2 wykonanej podbudowy.

- m2 wykonanej nawierzchni amortyzujace;j

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST.B-00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora

Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania nawierzchni amortyzujacej obejmuje:

o prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

o dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

o wykonanie koryta

o Wykonanie podbudowy

o utozenia nawierzchni syntetycznej

o przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
e umowa zawarta pomigedzy Wykonawca a Zamawiajagcym

e dokumentacja budowlana i wykonawcza ww zadania
e inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

10.1. Normy

PN-EN 1176-1 Wyposazenie placow zabaw. Czes¢ 1: Ogodlne wymagania bezpieczenstwa 1 metody badan.

PN-EN 1176-7 Wyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji i
eksploatacji.

PN-EN 1177 Nawierzchnie placéw zabaw amortyzujace upadki. Wymagania bezpieczenstwa i metody
badan.

PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodnos$ci. Deklaracja zgodnosci sktadana przez dostawce. Cze$¢ 1:
Wymagania ogolne.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST.B-08.00

WZNOSZENIE OGRODZEN
Kod 453420006

1.WSTEP

1.1. P